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KATA PENGANTAR

Segala puji bagi Allah atas rahmat-Nya, penulis bisa
menyelesaikan rangkumanberbagai projek sederhana yang termuat
dalam buku ini. Buku yang berjudul “15 Projek Sederhana
Arduino” ini di dedikasikan untuk rekan-rekan yang bersama tim
Windstand telah bekerja sama membuat beberapa projek arduino.

Arduino merupakan salah satu mikrokontroler yang sedang
populer digunakan karena mudah di aplikasikan dan mudah di
dapat. Oleh karenanya buku ini ditulis dengan penuh harap dapat
bermanfaat bagikalangan pengguna arduino.

Terima kasih kepada pembimbing untuk dukungan yang
diberikan, tim, rekan-rekan, dan pihak yang telah terlibat dalam
penulisan buku ini. Semoga karya-karya lainnya terutama bidang
arduino dan pengaplikasiannya dapattertuang kembali dalam buku

selanjutnya.

April 2021 , Tim Penulis
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PROTOTIPE SISTEM KEAMANAN
SEPEDA MOTOR

Untuk Memonitoring Status Keamanan Sepeda Motor.

G o

User membuka aplikasi motorcycle security pada smartphone
android, kemudian hubungkan smartphone tersebut dengan sistem
keamanan yang terpasang pada sepeda motor, dengan nama

bluethooth HC-06, setelah itu user memilih nomor kontak yang

1
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akan menerima pesan pemberitahuan, kemudian tekan tombol
“security on” pada aplikasi untuk mengaktifkan sistem keamanan
sepeda motor. Ketika sistem keamanan aktif, Jika sepeda motor ada
yang mendorong, menaiki, mengaktifkan kunci kontak sepeda
motor, maka akan muncul pemberitahuan “Bahaya” pada aplikasi
dan SMS. Kemudian muncul button pilihan untuk melakukan
panggilan kepada pihak berwajib atau tidak, ketika ya, maka akan
user akan melakukan panggilan kepada pihak berwajib, ketika
memilih tidak maka sistem akan kembalimembaca status keamanan

yang sedang berlangsung.

-LAT DAN BAHAN

No Nama Alat dan Bahan Jumlah

1  Arduino Uno R3 1

2 Sensor HC-SR501 (PIR) 1

3  Sensor HC-SR04 (ultrasonik) 1

4  Sensor Voltage 1

5 Relay 1

6  Bluetooth 1

7  Buzzer 1

8  Saklar 1

9  Kabel jumper *2set
10 Breadboard 1
11  Baterai 9volt 2
12 Led 1
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int
int
int
int
int
int
int
int
int
int
int
int

trig=8;
ech=9;
relay=7;
pir=10;
pirs=HIGH;
bz=6;

ajy

cc;

aa;

bb;
voltl;
volt;

long durasi=0;
long jarak=0;
char data;
float

baca sensor=0.0,sampling=0.0,rata2=0.0,hasilnilai=0.0;

void setup () {

}

Serial.begin(9600) ;

pinMode (trig, OUTPUT) ;

pinMode (ech, INPUT) ;

pinMode (pir, INPUT) ;

pinMode (bz, OUTPUT) ;

pinMode (relay,OUTPUT); digitalWrite (relay,LOW) ;

void loop () {

}

screenutama () ;

void screenutama () {

if (Serial.available() > 0 ){

data = Serial.read();

}

if (data == '1"){
digitalWrite (relay, HIGH) ;
acs();
pirr();
ultrasonik();

if (cc==8) {



| 5 PROJEK SEDERHANA ARDUINO/HARUN SuJADI ST., M.KOM.

digitalWrite (bz,HIGH) ;
delay (2000) ;

lelse if (cc==9) {
digitalWrite (bz, LOW) ;
delay (2000) ;

}

if (bb==5) {
digitalwrite (bz,HIGH) ;
delay (2000) ;

}else if (bb==7) {
digitalWrite (bz, LOW) ;
delay (2000);

}

if (aa==6) {
digitalWrite (bz,HIGH) ;
delay (2000) ;

lelse if (aa==10) {
digitalWrite (bz, LOW) ;
//delay (2000) ;

}

1f (cc==8) {
Serial.print ("Bahaya");
lelse if (cc==9) {

Serial.print ("Aman") ;

Serial.print("|");
if (bb==5) {

Serial.print ("Bahaya");
}else if (bb==7) {

Serial.print ("Aman");

Serial.print (" |");
if (aa==06) {
Serial.print ("Bahaya");
}else if (aa==10) {
Serial.print ("Aman") ;

Serial.println("|");

}
if (data == '2"){
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digitalWrite (relay, LOW) ;
kosong () ;

void kosong () {

}

void ultrasonik () {
digitalWrite(trig,LOW); delayMicroseconds(2);
digitalWrite(trig,HIGH); delayMicroseconds (10);
digitalWrite (trig, LOW) ;
durasi=pulseln (ech,HIGH); jarak=(durasi*0.034)

/2
if (jarak < 20){
aa=6;
lelse{
aa=10;
}
delay (50);

}
void pirr () {
a = digitalRead(pir);

if (a == HIGH) {
delay (50);

if (pirs == LOW) {
bb=5;
pirs=HIGH;

}

telse(
delay (50) ;

if (pirs == HIGH) {
bb=7;
pirs=LOW;

delay (50);

void acs () {
voltl=analogRead (0) ;
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volt=((voltl*0.00489)*5);
delay (1000) ;
if (volt>3) {

cc=8;
}else(
digitalWrite (bz, LOW) ;
cc=9;
}



